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DOSSIER TECHNIQUE
SYSTÈMES DE DÉFLEXION

Comporte les documents suivants :

· Les déflecteurs acousto-optiques :
cadre  1 à  cadre 6
· Les déflecteurs galvanométriques                                     cadre 7

· Analyse descendante :
cadre 8 à cadre 9
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cadre 1 : Caractéristique des déflecteurs acousto_optiques

cadre 2.
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Une configuration Bragg donne un seul
premier faisceau de sortie de commande,
dont lintensité est directement liée 3 la
puissance du signal de commande RF, et
Tangle sous lequel est directement ié & la
fréquence RF. En variant la fréquence,
‘angle du faisceau laser de sortie est
modifiée. Un déflecteur est utilisé pour
numériser un faisceau laser sur une plage
diangles, ou de contréler avec précision
Tangle de sortie du faisceau laser.

Les principaux paramétres pour qualifier
un déflecteur sont 1. Large angle de
déflexion et 2Resolution. La gamme
angle de déflexion est la variation de
rangle maximal du faisceau laser. elle est
liée & la gamme de fréquence de
ppareil

La résolution dune déviation est le
nombre de directions distinctes, qui
peuvent étre abordées par le déflecteur
elle est liée & la gamme DEFLE ct langle
dions et de divergence du laser. Deux
déflecteurs peuvent étre utiisés en série
et angle droit pour donner plein balayage
bidimensionnel.
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cadre 3 :Déflexion angulaire des acousto-optiques

[image: image3.png]Réglage du déflecteur

Un premier réglage consiste en une autocollimation sur la face d'entrée
du premier cristal.

Pour obtenir le reglage fin du déflecteur, les tensions continues de pilotages
de la déviation des voies X et Y sont remplacées par des tensions alternatives.
Cela permet d'obtenir un balayage rapide suivant X et Y et nous arrivons
a la configuration suivante (figures 7a, 7b et 7c).

ordre 1.0
ordre 0.0
FIGURE 7a : Déflection suivant X seule (vue de dessus)
ordre 0.0
ordre 0.1
FIGURE 7b : Déflection suivant Y seule (vue de cdté)
ordre 1.1:

zone éclairée
en totalité

FIGURE 7c : Déflection .suivant X et Y conjuguée

Le réglage du déflecteur est considéré comme bon quand l'intensité lumineuse

de l'ordre 1.1 est uniforme dans tout le rec:angle de défiection (ou zone
de balayage).




cadre 4.
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cadre 5.
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cadre 6 : Déflecteur 1 axe.
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DTS-100 250DTS DTS-400 DESCRIPTION Caractéristiques et
avantages

® Haute résolution

® Mode de
numérisation ou de
mode d'accés
aléatoire

® Large plage
spectrale

® Opération
monochromatique

® L'owerture circulaire

Le déflecteur acousto-optique est jusqu'a 6,7 mm de

utilisée pour numériser un faisceau diameétre.

€  Faible entrainement
laser sur une plage d'angles, ou pour de puissance RF

contréler I'angle de sortie d'un © Transmission optique
faisceau laser avec une grande d'au moins 95%
précision. Une configuration Bragg ® Jusqu'a 50 MHz
produit un faisceau unique premiére deflectionfrequencyy
sortie ordre, dont I'intensité est ® Jusqua 48 angle de
déflexion mrad

directement liée a la puissance du
signal de commande RF, et dont
I'angle est directement liée a la
fréquence RF. En variant la
fréquence du signal de commande RF, l'angle du faisceau laser de sortie est
ajustée.

Un déflecteur acousto-optique est définie par les paramétres suivants:

1) La gamme de I'angle de déflexion , qui est |a variation de I'angle
maximal du faisceau laser, est liée a la gamme de fréquence de l'appareil;
2) La résolution d'un déflecteur est le nombre de directions spécifiques qui
peuvent étre abordées par le déflecteur. Elle est liée a la gamme de I'angle
de déflexion et la divergence au laser, et

3) Le temps d'accés aléatoire .

Un déflecteur est utilisé pour former un grand nombre de «pixels» pour
scanner des faisceaux laser.

Deux déflecteurs peuvent étre utilisés en série et a angle droit, afin de fournir
une pleine bidimensionnelle acousto-optique & balayage XY Systems .






[image: image6.png]Elle est utilisée dans les premiéres phases d'un projet pour créer ou améliorer un produit. clle se présente le plus
souvent sous forme d'un graphe ou diagramme d'analyse.

Objectif : Recenser, caractériser, ordonner, hiérarchiser et valoriser les fonctions d'un

produit.

- Recenser : c'est déterminer et identifier Ies fonctions d'un produit.

- Caractériser : C'est énoncer les critéres d"appréciation, les niveaux et la flexibilité de ces fonctions.
- Ordonner : c'est classifier les fonctions en fonctions de services et en fonctions techniques.

- Hiérarchiser : c'est évaluer l'ordre d'importance des fonctions retenues.

- Valoriser : c'est attribuer 4 chaque fonction un poids ou une valeur liées & son importance.

DIAGRAMMES ET METHODES D'ANALYSE FONCTIONNELLE

1l existe de nombreux outils ou méthodes d'analyse fonctionnelle, la méthode SADT en ¢st une.
METHODE SADT (Structured Analysis and Design Technic)

Ce type d'analyse permet de modéliser et de décrire graphiquement des systemes.
On procéde par analyse successives descendantes, c'est 4 dire en allant du plus général vers le plus détaillé en
fonction des besoins.

Principe

Elle utilise des boites numérotées ct des fleches codifiant les relations on contraintes entre celle-ci.

Les cotes des boites ont une signification particuliéres :

- Les données d'entrée (fléches arrivant coté gauche) sont transformées en données de sortie (fléches sortant
coté droit) par la fonction indiquée dans la boite. La sortie de chaque boite peut devenir l'entrée ou le controle
d'une ou plusicurs autres boites.

- Les contrdles (fleches arrivant coté haut) indiquent les données et les paramétres régissant fa transformation
réalisée par la fonction.

- Les mécanismes (fléches arrivant coté bas) précisent le support de la fonction : machine, appareil, moteur,
capteur....

Niveaux d'analyse (hiérarchie des diagrammes)

Le diagramme de plus haut niveau est noté A-0 (A moins zéro ") et représente l'ensemble du probiéme.

Le diagramme de niveau inférieur AO se décompose en n boites (Al 4 An) donnant n diagrammes de niveau
inférieur de méme nom. De méme Al se décompose en plusieurs boites et niveaux All, Al2, .elc. Méme
remarque pour A2, A3,...

Pour éviter surabondance on utilise de 3 4 6 boites (au plus) par niveau, celles ci sont toujours numéroices 1, 2,
3.

Regles

Chague diagramme de niveau inférieur doit s'inscrire trés exactement dans le diagramme de niveau
immédiatement supérieur tout en préservant les relations de chaque boite avec son environnement (méme
nombre de fléche arrivant ou sortant des quatre cotés)

Pour I'exemple proposé, les rclations notées A, B, K, G et H de la boite 3 du diagramme A0 se retrouvent toutes
sur le diagramme A3.

Exemple : store exiérieur antomatique

Si I'intensité de 1a lumiére solaire mesurée par le capteur est suffisamment forte, le store s'abaisse
automatiquement. Si l'intensité du vent mesurée par Fanémométre est a un niveau trop €levé, le store remonte.
Les mesures du capteur solaire et de 'anémométre sont transmises 4 la centrale qui gére les informations et
commande le tambour moteur.

. donnégs activités
controles de de
cortrile contrdle
aclion _—y ——
{fonction) d_ve;he T nom
—— " —» décrivan ——t  décri >
entrées 8u [ sorties A lde:’:nvaqt activités
donnée — .y Pathvite | données »| '3 00NNEE créges
— données de sortie activités
mecanismes, d'entrée support créatrices support de
processeurs o de stockage de
I'activité la donnée

10. Forme générale des boites.

11. Actigramime.

12. Datagramme.





cadre 8 : Analyse fonctionnelle.
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13. Méthode SADT : exemple de structure hiérarchigue.
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cadre 9 : Analyse fonctionnelle.
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cadre � SEQ cadre \* ARABIC �7� : caractéristique des déflecteurs acousto-optiques











S.T.S. GÉNIE OPTIQUE – OPTION PHOTONIQUE

Lycée Jean Mermoz – 68300 Saint-Louis – www.lyceemermoz.com
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Lignes directrices pour choisir un galvanométre adapt
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Remarques
1. Spécifcations angulaires exprinées en termes de déflexion optaue.
2. Les valeurs de coupe et s paramétres dectrques sont des valeurs nominales.
3. Bobies Gexctaton G1200T et G1380T en paraie,
. Expriné sous la forme dun pourcentage de la défiexion créte & créte.
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